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1. Renseignements Généraux
- Nom et Prénom :                           BENSAKER BACHIR
- Date et lieu de Naissance :            01/10/1954  ROKNIA (W. GUELMA)
- Etablissement :                UNIVERSITE BADJI MOKHTAR   DE ANNABA
- Département:   ELECTRONIQUE                      Option :   AUTOMATIQUE
- Date de recrutement:   09/10/1979    
- Dernier Diplôme :     DOCTEUR  EN INSTRUMENTATION ET COMMANDE 
- Date et lieu d’obtention :    20/09/1988  UNIVERSITE DU HAVRE, FRANCE 

- Grade Actuel :     PROFESSEUR DE L’ENSEIGNEMENT SUPERIEUR

- Date de Nomination :                                                           22/12/ 2004

2. Appartenance aux Organisations Internationales
Affilé à la Fédération International d’Automatique Contrôle ( IFAC ) depuis 1991 jusqu’à ce jour.  http://www.ifac.control.org
[1] Reviewer for the  International journal of automation and computing.
              Paper reviewed ID: IJAC-2014-05-145 : 

[2] Reviewer for the 19th IFAC World Congress. Cape Town, South Africa, 24-29 August, 2014.  https://ifac.papercept.net/conferences/scripts/start.pl
             Reviewer ID: 497, PIN 39634     Paper reviewed ID: 1668_MS.

[3] Reviewer for the 8th IFAC Symposium on Nonlinear Control Systems (NOLCOS 2010) Bologna, Italy, September 1-3, 2010.
       https://ifac.papercept.net/conferences/scripts/start.pl
       Reviewer ID:497, PIN 39634     Paper reviewed ID: 63.
[4] Reviewer for the Second IFAC Conference on Automation in Agriculture « AGRICONTROL 2007 » Osijek, Croatia, September 03-05, 2007. 
       http://www.agricontrol.org
       Reviewer  ID :  51, PW: 66 161 6905      Paper reviewed ID: T01-2001

3. Responsabilité Scientifique
Membre du Comité Scientifique de la Revue de l’Université “Synthèse”. 2007-2013
Membre du Conseil Scientifique de la Faculté des Sciences de l’Ingénieur 2006-2009, 2009-2012.

Membre du Comité Scientifique du Département d’Electronique, 2001-2003, 2003-2006, 2006-2009, 2009-2012.

Membre de la Commission « Fond Documentaire » de l’Université. 2010-2013
Responsable de la Formation  de la Licence « Instrumentation et Contrôle Industriel » 2007-2013.
4. Domaines d’intérêt
1. Modélisation, Identification et Commande des Systèmes,

2. Surveillance des Systèmes et Processus Industriels,

3. Détection et Diagnostic des Défauts des Systèmes motorisés,

4. Fiabilité, Renouvellement des Equipements et Maintenance des Systèmes Electriques et électroniques.

5. Coopération Internationale
1. Echanges Scientifiques avec le laboratoire du génie électromécanique de l'université de Rouyn-Noranda, Québec, Canada. Sous la responsabilité de Monsieur le Professeur René Wamkeue.  Cet échange a abouti à des communications et publications communes.

2. Echanges Scientifiques avec le laboratoire du génie électrique de l'IUT de Brest, France. Sous la responsabilité de Monsieur le Professeur M. E. H. Benbouzid.  Cet échange a abouti à des  communications et publications communes. 
6. Directions de Projets de Recherches Agrées
Projet 1 : Code  J2301/02/10/04               Validité : 2004-2006
Développement d’Algorithmes pour la Surveillance des Systèmes Motorisés Industriels. 

Projet 2 : Code J0 20 11 2006 0047         Validité : 2007-2009

Synthèse des Techniques de Détection et de Diagnostic des Défauts des Machines Electriques Industrielles.

Projet 3 : Code J0 20 11 2009 0008           Validité : 2010-2012
Recherche de Modèles de Diagnostic des Défauts des Machines Electriques  Industrielles.
Projet 4 : Code J0 20 11 2012 0069           Validité : 2013-2015
Recherche de Modèles de Surveillance et de Diagnostic des Défauts des Machines Electriques  Industrielles

7. Deniers  Travaux                
7.1. Publications Internationales:

[1] Farid Berrezzek, Wafa Bourbia and Bachir Bensaker (2013): Nonlinear Control of Induction Motor: A Combination of Nonlinear Observer Design and Input-Output Linearization Technique. Journal of Energy and Power Engineering Vol.7, N°5, pp.  1001-1008, 2013.  
          David Publishing Compagny. http://www.davidpublishin.com
[2] Y. Amirat, M.E.H. Benbouzid , E. Al-Ahmar , B. Bensaker, S. Turri  (2009): A brief status on condition monitoring and fault diagnosis in wind energy conversion systems. Renewable and Sustainable Energy Reviews 13 (2009) 2629–2636.  Elsevier Science Publisher. 
         http://www.elsevier.com/locate/Renewable
7.2. Conférences Internationales
[1] Bourbia W., Berrezzek F., Bensaker B. (2011):  A Circle-criterion based nonlinear observer design for sensorless induction motor control.  1st International Conference on Automation and Mechatronics , “CIAM 2011”. November 22-24, 2011. Oran, Algérie.     http://www.ciam2011.com
[2] Bourbia W., Berrezzek F., Bensaker B. (2011):  A Circle-criterion based nonlinear observer design for induction motor conditions monitoring.  7th European Nonlinear Dynamics Conference, “ENOC2011”. July 24-29 2011. Roma, Italy.     http://www.uniroma1.it/dsg/enoc2011/
[3] A. Leksir, B. Bensaker (2011) : Asynchronous Generator’s Active and Reactive Power Modelling for Faults Diagnosis Purposes in Wind Energy Conversation Systems Using double PQ transformation. 2nd International Conference On Multimedia Computing and Systems, April, 7-8, 2011. Ouarzazate, Morocco.
7.3. Thèse de Doctorat Soutenues
[1] Amirat Yassine (2011) : Diagnostic, Commande et Gestion de l’Energie de la Génératrice Asynchrone d’une Eolienne. Thèse de Doctorat en Sciences Soutenue le 19 Juin 2011. Université Badji Mokhtar de Annaba, Département d’Electronique.

[2] Saadi Mohammed Nacer (2011) : Modélisation et diagnostic des Systèmes Electriques. Thèse de Doctorat en Sciences soutenue le 02 Mars 2011. Université Badji Mokhtar de Annaba, Département d’Electronique.

[3] Melouah Nourredine (2007): Modélisation des Processus Complexes par la Logique Floue : Application à la Machine Asynchrone. Thèse de Doctorat d’Etat soutenue le 16 Décembre 2007. Université Badji Mokhtar de Annaba, Département d’Electronique.
[4] Kherfane Hamid (2004) : Modélisation, Commande et Surveillance des Systèmes Motorisés. Thèse de Doctorat d'état. Soutenue le 22 Juin 2004, Département d’Electronique, Université Badji Mokhtar de Annaba.
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