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Résumé :
Le présent papier traite de la commande non linéaire du moteur synchrone a aimants permanents a
pble saillant (MSAP) alimenté par un onduleur de tension a MLI. Dans le but de I’amélioration des
performances de la commande utilisée, on applique la technique de linéarisation entrée-sortie pour
un entrainement d’une charge mécanique a deux masses. Afin d’assurer la stabilité de
fonctionnement en période transitoire du moteur synchrone a aimants permanents, I’utilisation des
correcteurs non linéaires est préconisée dans I’amélioration des caractéristiques du couple
électromagnétique, des vitesses et des courants.

L’approche proposée donne des résultats intéressants en termes de robustesse de la commande et
d’efficacité des controleurs non linéaires pour un fonctionnement a masses variables.

Mots Clés : Machine synchrone, Commande non linéaire, Masses variables, Onduleur de Tension a
MLI.

Abstract:

This paper presents a non-linear control of permanent magnet synchronous motor (PMSM) fed by a
PWM voltage source inverter. To improve the performance of this control technique, the input-output
linearization technique is proposed for a system driving a mechanical load with two masses. In order
to ensure a steady operation of PMSM with a high dynamic, a non-linear correction is employed to
improve torque, speed and currents characteristics. To validate and confirm the theoretical
developments simulation tests were conducted and the obtained results have demonstrated the
robustness of the proposed control strategy and the efficiency of nonlinear controllers operating with
several masses.

Key words: synchronous Motor, Non-linear control, PWM Voltage source Inverter, mechanical load
in two Masses.
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